Technologia informacyjna

wybrane przyktady zastosowan w gospodarce morskiej
Janusz Uriasz



Transport morski

Obszar dziatalnosci cztowieka obejmujacy przewdz statkami, w
celach zarobkowych, pasazerow i tadunkow, przez wody
morskie lub srodlgdowe.



Transport morski

Zakres zastosowan technologii informacyjnej w transporcie morskim:

* systemy informacji przestrzennej

bezpieczenstwo transportu

* automatyzacja zadan

* niezawodno$¢ (redundancja)

* monitoring ruchu i przewozéw
e dystrybucja informacji

* symulacje

* inne



Odwzorowanie Gaussa-Kriigera
poprzeczne wiernokatne odwzorowanie walcowe

NHI

| ] ] Y!) ﬂl'

I¢] ‘ l'ﬂt,ﬂ ’.l | [ I

Werteid poludnike 1ikrajnege (granicznego)

Numer sirefy (posa poludnikowego)




Przyktad - Automated Mapping

iew.sxd - ArcScene - Arclnfo

£ Scene layers
Facilities

Pl wells
Springs, Wells
Tobin Wells
Rivers, Streams
Roads, Trails
Pipelines
Boundaries
Public Lands
Oil Field Grid
Geology Grid
LV Topo Grid

HEEHEEEH
RRKEKE




System Informacji Przestrzennej - Nawigacyjnej

ECDIS

System Zobrazowania Map Elektronicznych i Informacji
Electronic Chart Display And Information System
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SIN- Integracja sensoréw
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AIS transponder

navtex receiver

sea water
temperature

autopilot

GPS / DGPS

speed log

ARPA / radar

RIB (radar integrator bofard)

processor unit

ECDIS display:
minimum 21"

I control keyboard
resolution 1280x1024

LEICA Binocular

YEOMAN digitizer
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Systemy informacji nawigacyjnej
Przenosne systemy nawigacyjne

Po lewej rzuty z ekranu ECDIS
U gory rzut z ekranu E-Sea Fix podczas
cumowania statku




Integracja parametrow i urzadzen
Mostek zintegrowany




Bezpieczenstwo transportu morskiego

e interpretacja przepisow miedzynarodowego prawa

drogi morskie;j,

e systemy wspomagania decyzji nawigacyjnej
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Automatyzacja

Istotg zadan transportu morskiego w dobie nawigacji precyzyjnej jest
dynamiczne pozycjonowanie jednostki oznaczajgce automatyczng kontrole
jej ruchu, utrzymywania w wyznaczonej pozycji lub na wyznaczonym
kursie przy uzyciu pednikdw strumieniowych.




Automatyzacja

Istotg zadan transportu morskiego w dobie nawigacji precyzyjnej jest
dynamiczne pozycjonowanie jednostki oznaczajgce automatyczng kontrole
je] ruchu, utrzymywania w wyznaczonej pozycji lub na wyznaczonym
kursie przy uzyciu pednikdw strumieniowych.

Monitoring 6 stopni swobody statku
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Monitoring AIS

M arme: BBC Europe [&G]
Spead/Dirn 14,9 kts f 35° NE
Status: Underway

Cest: Bramean

ET#H: Junl2 01:00

Tupa: Carga [70)

Feceived: 20:4%:02 17 Jun 05 BST
ShipPlottar; d0

WWW.uriasz.am.szczecin.pl
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Monitoring

Helcom AIS network



Monitoring
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Monitorowanie ruchu jednostek ptywajacych

Systemy
radionavwigacyjik
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Dystrybucja informacji NAVTEX

56°30°N, 002°00'E
ZC2ZC GA28
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+ Sodertalje
NORTH SEA, DOGGER BANK NORTHWESTWARDS AND ENGLAND EAST COAST. SEISMIC SURVEY

IN PROGRESS BY M/V BEAUFORT EXPLORER TOWING A 7500 METRE LONG CABLE IN AREA
BOUNDED BY 54-00N 000-00E, 55-30N 004-00E, 56-20N 002-00E AND 55-20N

001-20W. GUARD VESSELS OCTOPUS AND DOFIJN IN ATTENDANCE. WIDE BERTH
REQUESTED.
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Symulacje

== Simulation and Training r

Liquid Cargo Simulation (LCS)

Simulated Ship
Models:

# Very Large Crude Carrier
@ Large Crude Oil Carrier
@ Product Tanker

@ Chemical Carrier

¢ LNG

¢ LPG

Certified by Germanischer Lloyd and DNV -LJ» —— ;
F =
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EGMDSS
Platforma do ksztatcenia na odlegtosc¢ systemu GMDSS

Najszybszy i najprostszy sposob na zdobycie (Zaloguj sie)

[Polski (o) -]

wiedzy o tgcznosci morskiej i systemie

Dzieki naszemu kursowi Operatora Lacznosci Bliskiego Zasiegu
(SRC), z ktérego mozesz korzysta¢ online, zwiekszysz swoje
bezpieczenstwo na morzu. Nauczymy Cie obstugi radiotelefonu
VHF DSC, odbiornika NAVTEX, transpondera SART i radioptawy
EPIRB!

W oparciu o nasz bezptatny kurs. kidéry zawiera symulatory VHF DSC i
NAVTEX oraz testy sprawdzajgce. przygotujesz si¢ do egzaminu na
swiadectwo Operatora tacznosci Bliskiego Zasiegu oraz odswiezysz

swoja wiedze, kiedy tego potrzebujesz
START

Niezaleznie od tego, czy jestes zawodowcem czy amatorem. ptywasz na for FREE
duzych statkach czy na matych jachtach, zawsze istnieje ryzyko. ze znajdziesz
sie w niebezpieczenstwie. Nasz kurs dostarczy Ci podstawowe] wiedzy na o
temat procedur tacznosci w niebezpieczenstwie i dla zapewnienia =7 hGSAY
bezpieczenstwa. L ' ¥ Sl
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http://www.egmdss.com/

