Dla statku m/v Good Seas
oblicz ramiona prostujace: statyczne (GZ) oraz dynamiczne 1 w funkcji kata przechytu ¢

1. Dane do obliczef zawarto w tabeli
2. Sumowanie >GZ (metoda trapezow) zgodnie z przedstawionym graficznie kierunkiem
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Gdzie:
ho ramie statecznosci ksztattu
KG*sin(¢)- ramie statecznosci ciezaru
GZ=KG*sin(¢)-h, ramig prostujace (statyczne)

[=d Dz GZ =0.87 *Z GZ ramie stateczno$ci dynamicznej

KG=4.80



